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Im Mai Uber Oktober-Releases sprechen

Entwicklungsplanung
teeee
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derseminar 2026

Ganztagig

[Vanja, S., Integrated Design Engineering]
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Mehr Parameter fur

» Akzeptierte Verzdgerung
Folgefahrzeug auch fur freien
Fahrstreifenwechsel
konfigurierbar

E Fahrverhalten

Nr: 2 Name: Rechtsfahrgebot (motarisiert)

den freien Fahrstreifenwechsel

Folgeverhalten Fahrzeugfolgemodell
Grundverhalten: Rechtsfahrgebot
Automatischer Fahrstreifenwechsel

Fahrstreifenwechseldauer-Verteilung: ~

Querverhalten

Motwendiger Fahrstreifenwechsel (Route)

L5A-Steuerung  Autonomes Fahren  Fehlverhalten

Freier Fahrstreifenwechsel

eigene Folgefahrzeug Alzeptierte Verzagerung Folgefahrzeug
Maximale Verzégerung: -4,00 m/s2 -3,00 m/s2 Minimum: -0,90 m/s2
- 1 m/s2 pro Entfernung: 200,00 m 200,00 m Maximurm: -1,00 m/s2
Akzeptierte Verzégerung: -1,00 m/s2 -0,50 m/s2 Anstiegszeit: 6,00 s
‘Wartezeit bis zur Diffusion: 60,00 = [_J Langsamfahrbereiche iiberholen
Mindestweglicke (vorne/hinten): 0,50m B Vorausschau Fahrzeugroutenentscheidung
Auf langsameren Fahrstreifen wenn Kollisionszeit mind. 11,005 Rechtsiberhalen
Faktor fiir reduzierten Sicherheitsabstand: 0,60 hiamslgsctinndigiat M
Maximalverzégerung far kooperatives Bremsen: -3,00 m/s2 Max. Geschwindigkeitsdifferenz. 20,00 km/h

B Reifverschlussverfahren (i)

] Kooperativer Fahrstreifenwechsel

Mindestgeschwindigkeit: 20,00 km/h Max. Geschwindigkeitsdifferenz 10,80 km/h

Uberholdauer-Verteilung:  7:2-45 Max, Kollisionszeit

10,00 s

[J Hinterkantenkorrektur der Querposition

Maximale Geschwindigkeit 3,00 km/h

Aktiv wihrend der Zeit von 1005 bis 10,005 nach Beginn des Fahrstreifenwechsels

©Cumovity

Mobility for Humanity




Neue Zwelrad-Defaults

E ‘Wunschbeschleunigung

Mummer: E

Name: Zweirad

THE TRUTHS OUT THrE’RE

THECX F

3 Wunschbeschleunigung

Nummer: a

BaQ

Mame: Pedelec (max 25 km/h)

LES

Mobility for Humanity

Radfahrer (15 krmn/h), Pedelecs (25 km/h max)
Plkw, Lieferwagen, Lkw (30 km/h), Radfahrer (15 km/h), Pedelecs (25 km/h max)

BHaq
BN
\\
Veranderungen von: e =\
:E‘ \\ \
. . . . 2 \\ \\
> Realistischere Wunschbeschleunigungsfunktion £ |
H NN
= NN
2 RN
» Angepasste Fahrzeugklassen und -typen ] \
O\
> Angepasste Fahrzeugzusammensetzungen _ N\
Geschwindigkeit (km/h)
» Angepasstes Fahrverhalten e
>
Fahrzeugklassen / Fahrzeugtypen
E-& kXS v M IR A
Anzahl: 8 Mr | Mame FzTypen Anzahl: 4| Mr | Name Kategorie |2D3DModVert WuBeschlFkt WuVerzFkt
1) 10| Plow 100 1| 610 | Zweirad Mann | Zweirad | 61: Zweirad Mann | &: Zweirad fr Zweirad
2| 19| Lieferwagen | 190 2| 620 | Zweirad Frau | Zweirad |62 Zweirad Frau | B Zweirad b Zweirad
3| 20 |Lkw 200 3| 630 | Pedelec Mann | Zweirad 63: Pedelec Mann | 7: Pedelec (max 25 km/h) 6 Zweirad
4| 30 Bus 300 4| 640  Pedelec Frau | Zweirad 6d: Pedelec Frau | 7: Pedelec (max 25 km/h) - | & Zweirad
5| 40| Bahn 400 I
- Fahrzeug-Zusammensetzungen / Relative Belastungen
6| 50 | FuBgdnger |510,520 B :
7| 60| Zweirad 610,620 [ * + x l: |24 51 B a Relative Belastungen - EE) s B' Q = * + 2R
2 61 Pedelec 630,640 Anzahl: & Nr  MName Anzahl: 4| FzTyp
L 1 1| Phow, Lieferwagen, Lkw (50 km/h) 1 610: Zweirad Mann
2| 2| MNur Plw (30 kmy/h) 2620 weirad Frau
3 3 | Mur Radfahrer (15 km,h) 3 | 630: Pedelec Mann
AN ) 4| 4| PKW, Lieferwagen, LKW (30 km/h), Radfahrer (15 km,/h) 4 | 640 Pedelec Frau
S uUmovity S
6| 6

WuGeschwVert  RelBel

1315 km/h
1315 km/h
20: 20 km/h
20: 20 km/h

0,330
0,330

0,170

0
Geschwindigkeit (km/h)

0,170




Neue 3D Modelle

> Modelle von LKWs und Verkehrsleitkegel zur

Baustellendarstellung

> Neues Installationsbeispiel fur Baustelle mit

Fahrstreifenschlielung

Hilfe
Vissim Hilfe
COM Hilfe

ﬁ Vissim Handbuch

E Companion
COM-Server registrieren
Verzeichnis Dokumente &ffnen
FAQ (onling)

E3 Service Pack Download
Technischer Support
Beispiele
Lizenz
Copyright-Hinweis
Impressum

Datenschutzerklarung PTV Vision

Fridhanitrar-l ivenruarsinharninn DTW Snfhaare

rv]crour

part of Umovity > PTV Vision »  PTV Vissim 2026 »

iswalk

alk auf die aktuelle Version 202¢

ek i el saimementlie b Blea e

L ]'II] Readme Beispiele
Ii% Tutorial "Erste Schritte”

D Demo-Verzeichnis &ffnen
D Training-Verzeichnis &ffnen

Verbesserungen fiir Sie, beis

Examples Training »  Traffic Incident >




Neues Beispiel - Park & Ride

Attributdnderung

Car passengers
leaving here

Nr: 1l Name: Start generating exiting peds at parking lot area
VonZeitt Os Ausfahrungsart  Am Zeitschritt-Beginn

Bis Zeit  MAX Objekttyp: FuBgdngerzuflisse ~
Periode: 10 Zielattribut: |Q_ Belastung (0-MAX) /
»»  Objektfilter

[MIN:VEHPARKING\PARKDURCUR]<1)

Tablelookup (PARKINGLOT PL; PL[NO]=[NO]; PL[CUROCCUP]=1 & PL

(* look for each parking lot with the same no. as a vehicle
input and check, if it is occupied. If so, and the vehicle has
just arrived (parking time < 1 s) then ... #*)

x

SIBIE]+

Wertzuweisung
() Verteilung:
© Formel:

Meuer Attributwert wird berechnet durch:

Car passeng
returning frc

1008 (*...

set the input wolume to 1060 ped/h *)

here oK Abbrechen
Attributdnderungen
EB-f XD EZBEARA &
A Nro Name Ausfirt Periode  ZeitVon ZeitBis | ObjTypName Filter Attributberechnung
1| Reset ped volumes at parking lots to zero Yor Simulationsbeginn 10 000 tAX FuBgangerzuflasse | [NAME]="Parking" (* All pedestrian inputs that should generate car... |0

11 | Start generating exiting peds at parking lot a... | Am Zeitschritt-Beginn 10 0,00 MAX | FuBgdngerzuflisse | TableLookup(PARKIMNGLOT PL; PLINO]=[MO]; PLCUROCCUR]=1 & ...| 1000 (*... set the input ...

12 | Stop generating exiting peds at parking lot Am Zeitschritt-Beginn 10 0,00 MAX | FuBgangerzufldsse | [VOLUME(1)]=1000 & [AREANCOUMT:PEDS]=0 (* After at least one ... |0 (* ... the pedestrian i...

31 | Release parked vehicle (10 s countdown) Am Zeitschritt-Beginn 10 0,00 MAX | Fahrzeuge im Netz | TableLookup(AREA A; A[NO]-1000=[LANEALINEAMIMN: PARKLOTS\M... | 10 (* ... the vehicle will...

PTV

[Grour

part of Umovity




PTV Hub: Kommentare 1n Listen

Netzeditor Kommentare

@' ’ﬁ ‘ ’ E Oaa U acz IEQQ‘»“" “&;ﬁ '7’ a@ c;né Kurzhilfe O

200 m
[ ———

) 2026 Maxar
026 Microsoft Corporation
)CNES (2026) Distribution Airbus DS
Bing Maps terms of use

OV-Linien / Abfab:szei*en

< 118:58 South - OV-Linie

Peter Sukennik
05/12/2026, 10:34 AM

Abfahrtszeiten sollen angepasst werden

Hinterlassen Sie eine Antwort

F X P L PR ES avfabrtszeiten - REF)-BG] & FEXD RS
Anzahl: 19 Nr \ame Einfstr  Zielstr  Zielpos  EinfZeitVers.. FzTyp WuGeschwVert Farbe Anzahl: 1 OVLinie
i 1 102 Line 2 South 430 431 161.259 60.0 470: Tram 02-5 60: 60 km/h \: (255, 255, 203, 0) 1 118: S8 South
2 103 Line 3 South 26 61 112.837 60.0 450: Tram 02-4 50: 50 km/h ’: (255, 255, 203, 0)
3 104 Line 4 West 21 219 68.029 180.0 430: Tram - Citylink 50: 50 km/h ,: (255, 255, 203, 0)
4 105 Line 5West 109 219 143.626 30.0 460: Tram 02-4 (double) 50: 50 km/h D (255, 255, 203, 0)
5 111 S1/11 South 430 431 161.259 60.0 440: Tram - Citylink (double) 60: 60 km/h . (255, 0, 167, 109)
6 114 S4 South 430 431 161.259 60.0 420: TramTrain - Citylink DS (double) ' 60: 60 km/h . (255, 159, 24, 76)
7 117 S7 South 430 431 161.259 60.0 410: TramTrain - Citylink DS 60: 60 km/h l (255, 255, 242, 0)
. 8 118 S8 South 430 431 161.259 60.0 420: TramTrain - Citylink DS (double) 60: 60 km/h . (255, 110, 105, 42)
9 152 S52 South 430 431 161.259 60.0 410: TramTrain - Citylink DS 60: 60 km/h D (255, 246, 151, 149)
10 202 Line 2 North 152 439 181.079 60.0 470: Tram 02-5 60: 60 km/h D (255, 255, 203, 0)
11 203 Line 3 North |75 86 177.939 60.0 450: Tram 02-4 50: 50 km/h D (255, 255, 203, 0)
49l analiiaa a4 cace an Anc 04 no7 ennlion Teccn  FuctiaL CA. LA Loa fln R iarr arr ans A

FrvJcrour

part of Umovity



PTV Hub Models: Ausblick
Kollaborative

Parallelbearbeitung
> Multiuser-Modellierung in PTV Hub

>

Beschleunigen Sie die Modellierung mit:

» Verbesserte Koordination und Sichtbarkeit

» Gesteuerte Bearbeitungsablaufe,

» Automatisiertes Konfliktmanagement,

> Ubersichtliche Revisionen und Anderungsverfolgung.

-

Paralleles Arbeiten

Teams kénnen parallel arbeiten, ber Anderungen benachrichtigt
werden und diese anschlie3end gezielt zusammenfuhren, wobei
sie einen transparenten Uberblick haben und bei der
Konfliktldsung unterstutzt werden.

Frv]orour

part of Umovity




PTV Hub Experimental Features: Ausblick

Widget-Erstellung mit KI
@ -
Beschreiben Sie das Bild, das

. . . (%) > Edit o
Sie erstellen/bearbeiten mochten,
mit Text! o Ai assistant chat

Change the title of this chart tIAverage

O Travel Time along Autobahn|

N P ro m pt-g eSte u e I’te E rSte | I u n g < [Model used: gpt-5-mini] Chart configuration created: Time

Interval on x-axis, average TRAVTM on y-axis, series split by
Simulation Run.

> Schnellere Erkenntnisse ¥ Confidenceros

o Data source

Vehicle Travel Time Measurements
Adam Vissim \ Vissim

o Data mapping

Q Sorting * X Axis

FrvGrour

part of Umovity




Verbessertes Verhalten beil
Fahrstreifenzusammenfuihrungen

=Q Menii Abo testen

Verbindung von Strecke
unterschiedlicher Anze

> Neu in Vissim 2025: ERSTE MASCHINEN GELANDET

el Endlich Fertig!
Hauptstadtflughafen BER
iIst eroffnet - mit neun

Jahren Verspatung

N, CH 2
P1v] GROUP) 3

part of Umovity



Verbessertes Verhalten beil

Fahrstreifenzusammenfihrungen

—=& el —EIN —E)

R I(.-: \ | o

Prototyp:-




Verbessertes Verhalten beil

Fahrstreifenzusammenfihrungen

Weil3e Farb=: M=ijes Vermnalten aktiv

new connector, new merging behavior

o o BN, | B
a

2 connector links with merging conflict

a--—=aB
—3

Prototyp-



Editor fur Fahrstreifenaufteilung im Verbinder

hhhhhhhh

‘ l§ \I——_—I_Hll_ll_l—_—ll_l——_-U—ﬂ

NUATR

%
FrvJcrour

part of Umovity




Emissionsberechnung ai)(zeuent

v

Neuer Service Partner

Update auf HBEFA 5.1
(mit Euro 7 Norm)

v

Studie der TU Graz zeigt: Abgaspartikel machen weniger als zehn Prozent
der Feinstaubemissionen von Pkw und Lkw aus.

> Partikelemissionen aus:
| , HBEFA5.1-Correction Nl
> Reifenverschleil3 factors, non-regulated _ 9
> FahrbahnverschleiR pollutants and Euro 7

Elements for the development of the Handbook of
Emission Factors for Road Transport (HBEFA), Version

» Wiederaufwirbelung
» Bremsenverschleil3
Larm aus:
» Antrieb

> Rollgeréusch [{@0))

s

part of Umovity

rtation Ecology, Dresden

v

Institute for Energy and Environmental Research (ifeu), Heidelberg

publisher:
German Environmen t Agency

Umwelt
Bundesamt

Bremsscheibe

AT I TS




Verbesserte Zeichenperformance

FrvJcrour
art of Umovity
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Verbesserte Zeichenperformance

i E 1.inpx - PTV Vissim Professional 2026 (SP 02) f 9 1.inpx - PTV Vissim Professional 2027 (SP 00*) [r306035!c9ba8c8a16b] (Beta version, expires 31/10/2026)
File Edit View Lists BaseData Traffic Signal Control Simulation Evaluation Presentation Test Actions Help File Edit View Lists Base Data Traffic Signal Control Simulation Evaluation Presentation Test Actions Help
W = im ;ﬁﬁ!ﬁ@@vibﬂlvgpaus&at: NP B. ‘\r’|_(_§@v>>|l, Pause at: . ¢ Network Editor -
B I |zemee =00 eQEAQe T e M |2emee =0 e BAQesm $O i 7 =
(50) Desired Speed Decisio... | Aﬂ @: Desired Speed Decisio... | a
R Acucpd Smag pres c ] 48 /~\l Reduced Speed Areas =8 A8
C_dt A __5 ‘B =8 Conflict Areas I =4
Pri Rules \ / Priority Rules | I
Signs I | I g - Stop Signs I g
Signal Heads o“ Signal Heads |
= W0 Detectors i
[ Vehicle Inputs |
Vehicle Routes | I
Vehicle Attribute Deci...
Parking Lots

Public Transport Lines

Nodes

|
i
Public Transport Stops |:|
=4
L]
|

Nata Callection Paints
Networ... Levels Backgro.. 3D infor.

Quick View Smart Map Quick View Smart Map

PV ] Grour| 5

part of Umovity




Verbesserte Zeichenperformance

FrvJcrour

part of Umovity




Variable Transparenz fur Hintergrinde

Datei Bearbeiten Ansicht Listen Basi Verkehr LSA-St g Simulati ssentation Test Aktionen Hilfe & Anmelden
DPA. 82 Q&. > M B Paseb _ { Netzeditor .
Netzobjekte Netzeditor 2 x

Strecken I

E-FE O

R e Kurzhiffe

vWunsch-Entscheidungen

)
/2

Langsamfahrbereiche

25 Konfliktflachen
AN/  Querverkehrsstorungen (171
@  stoppschilder |
®  signalgeber |
[BFd  Detektoren O
|

Fahrzeugzuflsse

Fahrzeugrouten
Fahrzeug-Attributentscheidungen
Parkplitze

Haltestellen

i

OV-Linien

G )

7
XK

Knoten

o~

=(H]

Messquerschnitte

=

Fahrzeugreisezeiten

Stauzahler

(> &

Spinnen
Ausschnitte [
Hintergriinde

Fahrbahnmarkierungen

FR[D

3D-Signalanlagen o
Statische 3D-Modelle
3D-Info-Tafeln (]

Fahrzeuge im Netz
FuBganger im Netz

Flachen
Hindernisse

Rampen & Treppen nm
Aufzige 10
FuBgangerzufiisse .
FuBgangerrouten 7|
FuBganger-Attributentscheidungen )
FuBgangerreisezeiten -5
Brandereignisse (I

=ax3E/ IV RACE

Bing Maps Nut:
Startseite  Netzeditor

Netzobjekte Ebenen Hintergrin... 3D-Info-Taf

Schnellas
73 Hintergriinde
' - & X
Anzahl: 0| PfadDateiname KoordULPkt Breite Hohe Ebene 2Versatz  RotWinkel Transp
Schnellansicht  Ubersichtskarte i te tatische Fah g / Fah... Fahrzeug-; Gewi Gi « Fahr Erge... K g-Er... | vWunsch- Fahi kl / Fahr... Hi
-205.3:-129.6

PTV | GROUP

part of Umovity
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/wischenfallerkennung: Erxrweiterungen

» Kollisionen mit Viswalk Ful3gangern

» Weitere Attribute wie Winkel und
Relativgeschwindigkeit (zur
Abschatzung der Unfallschwere)

PV ] Grour| o

part of Umovity




Excel Export aus Listen

Datei Bearbeiten Ansicht Listen Basisdaten Verkehr LSA-S g Simulati ing Pra ion Test Aktionen Hilfe Anmelden
D D B i "_ () @ i b H Pause bei; . Fahrzeug-Netzauswertung-Erge v _
Netzeditor - 08X
Stecken =T X EUREAQesm $ObH @ RE Kuahife
vWunsch-Ents... a \ : %
Langsamfahrb... kl
Konfliktflachen 3!
Querverkehrss... | | M
Stoppschilder | 1
Signalgeber | h
Detektoren I:I 7&
Fahrzeugzufl... |
Fahrzeugrout... El
Fahrzeug-Attr... |
Parkplatze |:|
Haltestellen |:|
OV-Linien =]
Knoten I:l
Messquersch... |
Fahrzeugreise...
Stauzahler
Spinnen |
Ausschnitte D
’ @ Hintergrande
.t.. Fahrbahnmar...
| 3D-signalania... o
Al statische 3D-..
20m
I3 Flichen m | Ll
flefzobjes) Ebenen | Hintérgr.. Fahrzeug-Netzauswertung-Ergebnisse
Schnellansicht g ’ M E@ s B' g 5 @
* Anzahl:121$imLauf Zeitint VerlZeitMitt(Alle) HaltMitt(Alle) GeschwMitt(Alle) VerlZeitStandMitt(Alle) WegstrGes(Alle)  RszGes(Alle) VerlZeitGes(Alle) HaltGes(Alle) VerlZeitStandGes(Alle) FzAkt(Alle) FzAngek(Alle) VerlZeitLatent NachfrLatent
69 3600-4200
7(10 600-1200 38,56 | 1,09 20,82 30,08 588,47 101751,20 42106,08 1190 3284823 196 896 42,90 0,00
8(10 | 1200-1200 | 50,37 1.27| 18,87 0,15 618,26 117920,20 | 56662,64 | 1432 4516354 168 | 957 42,60 0,00
910 | 1800-2400 [ 2,76 1,10 20,33 32,92 607,80 107613,40 46898,42 1231 36973,93 187 936 38,50 0,00/
10[10 | 2400-3000 [ 37,96 1,07 20,45 3021 586,00 103193,90 | 43045,10 1208 34259,56 205 929 64,90 0,00
110 | 3000-3600 | 4358 1,25 19,66 | 3422 614,94 112608,30 49989,29 1430 3925429 | 168 979 | 3340 0,00
12[10 |3600-4200 | 39,90 174 2021 | 31,05 603,72 107563,90 46006,94 1316 35805,07 214 939/ 49,90 0,00
Schnellansicht  Ubersichtskarte Fahrzeug-Netzauswertung-Ergebnisse  Streckenauswertung-Ergebnisse  Strecken / Fahrstreifen  Emissionsklassen-Verteilungen / Elemente  Fahrzeugtypen  Fahrzeugzufliisse / Fahrzeugbelastungen je Zeitintervall ~ Fahrzeug-Zusammensetzungen / Relative Belastungen  Detektoren
[e21.7:7396.7

[

FrvJcrour

part of Umovity



ARM Support

. . —— - —
o> W PO IR PO N W

>
o,
(@)
L
m™m
-
D
=
«—

> Acorn RISC Machines

dN#

> Anpassung der Installer
> Nutzung des Prism Emulators in Windows 11
» Offnet weg zu Apple Silicon mit Parallels Desktop

|| Parallels’

Parallels’
Desktop 26

Run Windows on Mac

Side-by-side without rebooting

Gerdtesperzifikationen

Geratename

Prozessor

Installierter RAM
Gerate-ID

Produkt-ID

Systemtyp

5tift- und Toucheingabe

2404-p12

13th Gen Intel(R) Core(TM) 17-13800H 2.50 GHz
32,0 GE (31,6 GB verwendbar)
b33B9671-AT8F-4944-A2B0-B5B6DT7CEB1T3
00330-80000-00000-AA817
64-Bit-Betriebssystem, x64-basierter Prozessor

Fur diese Anzeige i1st keine Stift- oder Toucheingab

FrvJcrour

part of Umovity
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https://de.wikipedia.org/wiki/Reduced_Instruction_Set_Computer

Fullganger: Fahrgastwechselprotokoll

el O
rTTTall'ldl ua 4

FrvJcrour

part of Umovity




Aussteigeverzogerung

Basisdaten | Vierkehr LSA-Steuerung Simulation Auswertung Prasentatior

}l' Metzeinstellungen . = Pause bei: .
Benutzerdefinierte Attnibute _
Aliasse Jateien
2D/3D-Modellsegmente Einsteigeverzogerung b ? bt
‘'emo_AWS.inpx
20/3D-Medelle sermany_Sample_&AWS Mummer: MName:
Funktionen L Maximalbeschleunigung B/ & QL
Werteilungen » Wunschbeschleunigung
Fahrzeugtypen Maximalverzgerung /
Fahrzeugklassen Wunschverzdgerung
Fahrserhalten Kurvengeschwindigkeit -
Streckenverhaltenstypen Abdriftgeschwindigkeit g‘ /
FuBgéngertypen EinsteigeverzGgerung 'g /./
FuBgangerklassen [ l T
- Viswalk 88: Vissim... i e
Laufverhalten nmy w arm movement T i =
Flachenverhaltenstypen 2 "
o . ishboards.inpx = -
EinsteigeverzGgerungstypen OneDri...\Vissim_Muodel » }
Darstellungstypen Ritigart DE inpx _
Fahrstreifen-Markierungstypen ts\..\Model2Go Vissim 0= |
Ebenen 5 -
Relative Besetzung (%)
Zeitintervalle
|

PV ] Grour| y

part of Umovity




Auswahlbare Warteverhalten

Warten mit Zeitverteilung i OV-Warten

“But the waiting time, my brothers,
Is the hardest time of all.”

~SARAH DOUDNEY

PV ] Grour| s

part of Umovity
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