pppppp
solutions

Digitale Verkehrsflussoptimierung

fur die Landeshauptstadt Stuttgart

Dr. Stefan Kollarits

PRISMA solutions
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PRISMA
solutions

Kurze Agendavorstellung

LHS Stuttgart — IVLZ

Projektrahmen DVFO

DVFO: Strategiemanagement mit Simulationsmodell
Projektverknipfungen LHS Stuttgart

Einschatzung - Ausblick
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PRISMA
solutions

PRISMA solutions — auf einen Blick

Unsere Losungen kombinieren unsere Kompetenzfelder

Verkehrs- und
Mobilititmanagement

:\‘\ N\ 4 'y
SO\
AN ‘\%!3 |

N

Klostergasse 18
AT Maédling

eGovernment

IT & Geoinformations-
technologie

HOLM
Gateway Gardens
DE Frankfurt
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PRISMA
solutions

Die Integrierte Verkehrsleitzentrale Stuttgart
Rahmenbedingungen

Amt fur

offentliche
STUTTGART = & Ordnung

Stuttgart

O LeiterivLZ

O000E

g

Baden-Wiirttemberg

POLIZEIPRASIDIUM STUTTGART

.

Strategischer Bereich / Bliros
11 Mitarbeiter

Im Tagdienst

o000

O

!

Operativer Bereich / Leitraum
4x4=16 Mitarbeiter

[oo [oo

QOJ|I00O

[

Im 2-Schichtbetrieb

Tiefbauamt

Stuttgart

Stuttgarter
Stralten-

bahnen AG

STUTTGART | &

Direkte Verkntpfung mit:

k=
ﬁ
Fuhrungs- und Lagezentrum Baden Wirember

.........................

Betriebsleitstelle

Ringzentrale
Region Stuttgart i

Die
Autobahn
Sidwest

Kooperative
Verkehrsleitzentrale

Integrierte Leitstelle
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PRISMA
solutions

Digitale Verkehrsflussoptimierung (DVFO)

Zielsetzung:
Verkehrsflussoptimierung aufgrund emissions- und sicherheitskritischer
Fahrzustande

(Trips>=10) Norm (Acr)l;/ cell)

Verknipfung von:
— reale Fahrzeugdaten (Fahrverhalten)

— Verkehrsdaten
— Umweltdaten
Ermittlung: |
emissions-/sicherheitskritische Fahrzustande
Ergebnis: | | | | |
Lokale Emissions- (z.B. NO,) und Sicherheits-Hotspots Gelordertdurch
ﬁ ?ungggm{nisterium

tr Digitales

Die Weiterverarbeitung: und Verkehr

Entwicklung, Simulation und
Umsetzung von Strategien im Verkehrsmanagement fos Detschen Bundestapes
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PRISMA

Projektstruktur DVFO
R
—
_-“-\—______J_I
........................................................................................................ _ A
] API
'.‘ (Digitale Verkehcslagekacte) o
] Datenvalidierung Sicheérneits L Smmmmmrrseemmmpmeeeeeeeeee N
fodell H I:E 1
s ¥ 3 == ‘ : Statistik & Reports
Verkehrsdaten ' 1 I .
el = || swvetsterectmng | ,,
: : : Y : © Visualisi :
: : N — Bedienoberfliche 1 VlsHu:::::;ng & [
: digitale Karte :> : D " b lk :> (Cockpit) ’:> 1= Emissions-Hotspots |: H : operative
] - Datenbank <:> ] : | => Immissions-Hotspots = | MaBnahmen
E’m > || : i Emissionsberechnung $ i=> kritische Fahrzustande |- ! LSA-Programm schalten
: ; : : |:> ! O . s -Tempo 40 schalten
: ] - TR ol ,!:, ................ : ! - Verkehrsinfo schalten
LSA-Daten :> ' - : - mobile Blitzer
h : ) ! - Feinstaubalazm schalten
; ; % V"‘g::::::;r:;“" ! - Grtine Welle schalten
i (statistische Analysen, Data-Mining) : i Gm;f;ﬁ ;:;m;zgzehl::halten
: Beccccccccococcococs pasaaresesnannananans i -vict. Schild schalten
: 3 C i~ Empfehlung an Ringzenteal
S V. i A > — =St T e
I . ' 1 :
i © Strategie- @Y Nezoomoemeoenssninsenas:
] 2 Entwicklung {-
Key-Performance- : (stesativ) : strategische
|Indicators (KPI) >

MaBnahmen
\ - neues LSA-Programm

:> i - statische Verkehssinfo
: - stationige Blitzer

h - verkehrsrechtliche

=> Losungsansatz n

=> Simulation
Pazameter n

(mikroskopisch) i . : Anordnung
' Sl : - Planungsvorschlag
""""""""""""""" == Bewﬂmng E‘ =G
Noccooccocococcncoccocococea =/
=> Strategie
e e e e e 4
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Die Module
________________________________________ — —

Oberflache

- Dashboard
5% GEVAS rafficon
) software dC]t

Analyse
Modelle ——
s MalRnahmen

Strategie

SSP—omn

Beratende Ingenieure GmbH

Simulation

solutions
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PRISMA
solutions

Strategiemanagement mit TRAFF-X®

TRAFF-X.plan

Planung und Verwaltung von Verkehrsmanagementstrategien
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PRISMA
solutions
Emissions- oder Verkehrs-Hotspots im Layer Hotspots erkennen und analysieren
. . . . “ .« .
- Situation ,Hohe Stickstoffbelastungin Stuttgart” definieren
858 - |TRAFF-X.pIan Situationen definieren @ ﬁ ? - @ummgsaocz;\ -
FILTER v BENUTZERDEFINIERTER FILTER v [] EREIGNISSE~ [] MASSNAHMEN~ [ BEOBACHTUNGSOBJEKTE~ []] AUSWIRKUNGEN~ [ GULTIGKEIT~ [] STATUS~ [ INSTITUTION
_i EREIGNISSE  SITUATIONSDETEKTION  SZENARIO > )
s Mt~ 5o
; H;;e Stickstoffbelastung in Stuttgart C
0 Beschreibung
w
z : Z
11:* ént\'zurf
- TUATIONSDETEKTION VERWALTUNG
e Probleme Name
Eintrittsbedingungen Hohe Stickstoffbelastung in Stuttgart
+ =
Zusammenfassung Bedingungen ~
Emissionsbelastung + =
Zusammenfassung Objektkategorie
3 Hetspots in Zentrumsnahe tber 12 Std Hotspot- . o
hindurch aktiv Bedingung 00
Keine Behinderungen auf Bundesfernstralten Ereignisbedingung Vs @

und X -
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MalRnahmen definieren

Weitere Mallnahmen planen

- MaBnahme ,Geschwindigkeitsbeschrankung auf 30 km/h“ erfassen

FILTER v

| TRAFF-X.plan

BENUTZERDEFINIERTER FILTER v

‘.mﬂl'

[ EREIGNISSE -

[{] strategien festlegen

[ BEOBACHTUNGSOBJEKTE v

PRISMA
solutions

B v ? - @ uvrikesrocza -~

[0 AUSWIRKUNGEN~ [ GULTIGKEIT~ [ STATUS~ [ INSTITUTION ~

i
-
@
2
m

> @ GESCHWINDIGKEITSBESCHRANKUNG

AKTOREN VERWALTUNG

Geschwindigkeitsbeschrankung 30 km/h Siemensstralie B295

: MaRnahmenka

verkehrliche Wirkung

Gesc gkeitsbeschrankung [km/h] Status
30 X - 4 Entwurf X

Richtungshinwe

T AlleRichtungen X

gkategorien

Geg te
StraRe X

Weitere Angaben v
Giltigkeit
Unterbrochen bis Eintrittsbedingungen erfiillt EXTIPN
Unterbrochen bis Eintrittsbedingungen erfiillt 2Ky,

9 w Y ABBRECHEN  UBERNEHMEN s

@
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Simulationsmodell VISSIM im Planungstool

Zentrale Aufgabe ist Prifung von Strategien und MalRnahmen in Bezug auf die
Veranderung

- von Luftschadstoffen

- von klimaschéadlichen Gasen

- von Kenngrof3en zur Beschreibung des Verkehrsablaufes

als Basis fur Entscheidungsfindung zu ihrer tatsachlichen Umsetzung.

://1 nd dm |1/ ST N N ':*_

3300 5 ;’ﬁ ind dm B8 /X
E Ausgangslage :

t& Strategie

o ———

-
0 o 20400 g S ¥
16500

d

PRISMA
solutions
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PRISMA
solutions

MalRnahmen (Wirkung) simulieren tber
VISSIM Schnittstelle

Auswirkung bestimmter MalBnahmen auf Emissionen und Verkehr simulieren

-> Simulation mit Null-Szenario und MaBnahmen-Szenarien erstellen = Ergebnisse vergleichen

‘ TRAFF-X.forecast @ Wirkungsanalyse durchfuhren ﬁ? ?- @ ULRIKE.BROCZA v

FILTER v BENUTZERDEFINIERTER FILTER v [ SZENARIEN~ [ EREIGNISSE ~ MASSNAHMEN > [] BEOBACHTUNGSOBJEKTE~ [ AUSWIRKUNGEN~ [ GULTIGKEIT= [] STATUS~ [] INSTITUTION =

Service.

Eﬁx&%m o+

& Supply Parameter
Chain Campus
Bosch 74
ruo%‘_ ' Dichte
s i
I 2 Spalten DIAGRAMME ~ [ ] co?
Zeitreihe-Szenario - Beobachtungsobjekt Steiermirker Straie
i ion :Dy i i ierma StraBe Legende
co
B 0_Hull-Szenario ohne Mabnahmen
W 1_szenario mit Vmax 40km/h (VISSIM)
200 W 2_Szenario mit Vmax 30km/h (VISSIM) SHC
3
o NOX
100
Feinstaub
0
& ) - © o Treibstoffverbrauch
o & & N
© N Uhrzeit © ©
Fahrzeuge

Geschwindigkeit[km/h]
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PRISMA
solutions

Technischer Hintergrund - Schnittstelle VISSIM (Optima)

Uber COM-Schnittstelle wird
» » die VISSIM- Simulation

o ~~  gestartet.
Slmula‘tionsa\uptr‘o\ﬁsjlib

D wmit Ppcp—eve_nts.‘]san: —
te
g I

Beot
it

Spr‘.v\i(
Sotel l
mit

Vissim-Tools

Ergebnisse werden in eine
Optima-  Datenbank-Struktur
umgewandelt und bekommen
eine Geometrie, die fur die

saL
INSERTS

e — —

- TRAFF-X Auswertungen
Reerve relevant ist.
OptimaDB-Parameter sind
S‘muh‘t‘.onsa\uptra\gslib ist $mu|o\‘t‘.ons‘|a!¢1000+Auptr~a\35‘.d ko nfigu rie rba r.
Rserve-VM wird far
Auswertungen und das

Erstellen von Diagrammen
verwendet.
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Verknupfte Projekte/ Systeme LHS
(Auswahl, mit Bezug: Strategie)
_____________________________________________________ — —
Oberflache
. Dashboard |
Modelle T
eenrernn MalRnahmen

. . Schilder
Strategie
Regionales

Simulation VM

VM-Strategien an Routingdienste
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PRISMA
solutions

Zentrale (inhaltliche) Schnittstellen

Digitale
VIZ-NEO Verkehrsflussoptimierung RMP
(Genehmigung von (DVFO) Strategie-
management

Sondernutzungen

im StraRenraum) in der Region

Stuttgart




PTV Mobility Anwenderseminar, Diisseldorf 2024

PRISMA
solutions

Ereignismanagement

FILTER ¥

Situationen definieren

B AR = IR @ pEmoOPTIMA ~
|4 EREIGNISSE~ [ MASSNAHMEN~  [] BEOBACHTUNGSOBJEKTE~  [] AUSWIRKUNGEN~ [B GULTIGKEIT~ [] STATUS~ [ INSTITUTION
« 5
B wesY %5 £ g% :
Cerstrage 1 wmort - "'0/0 f L :
! ®, m.,\vnf“e “ag, £
2 = ZAH . *
£ o % L \ i Zusammenfassung
Z o | qeseStuttgart-Sud®| | i i 2 m
= W punas Marienplatz 3 o & Situation Demonstrationszug Boheimstralle
§ 2 s 2 O
2 3 % Situation: 57350
3 - 2 .
3 d A 2 3 Veranstaltung - Demonstrationszug
- = 3 %_ D Veranstaltung: 55811
= 2
/X/':“/ Liswstrate 2 O Situation Veranstaltung - Demonstrationszug
& 5
X! e Situation: 55788
= Erwin- J’; o
) I P
Schoettle- e o0 0O O Sperre Heslacher Tunnel (Bauarbeiten)
Platz \ Fahrverbot: 55701
£,
(‘/&'
- ®,
)
4 %
2 [ | > Zetjerstd
¢ %
B e %
(S % 3 P
na® 1. A %
oneimst! alte be, ey e
v o
7 |
£ i
= [ |
L & Fo
et & “ers,

Aul dey,

05

2
”
.
Ve,

Zeilen pro Seite:

&

Seite:1von1
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PRISMA
solutions

Ereignismanagement

@ pemoorTIMA ~

TRAFF-X.forecast © Beobachtungsobjekte verwalten

FILTER v BENUTZERDEFINIERTER FILTER v d [ SZENARIEN v  [B] EREIGNISSE~ [ MASSNAHMEN~ [ BEOBACHTUNGSOBJEKTE~  [T] AUSWIRKUNGEN~ [] [J STATUS~  [] INSTITUTION ~

Zusammenfassung

Beobachtungsobjekt Béheimstralie
Beobachtungsroute: 57030

Beobachtungsobjekt Karl-KloR-Strale
Beobachtungsroute: 56460

Beobachtungsobjekt Sperre Heslacher Tunnel +
Demonstrationszug

Beobachtungsbereich: 56063

et s o :
e Orgrat e

Hohena Fangelsbachfriedho

B OO0

Veranstaltung - Demonstrationszug
Veranstaltung: 55811

Sperre Heslacher Tunnel (Bauarbeiten)
Fahrverbot: 55701

O 00 |0|0

(O} ¢!

Hahnwald

X7/
/

Dornhaldenwald

» \ .~

Zeilen pro Seite: 25 Seite: 1von 1
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PRISMA
solutions

Ereignisse priufen (= Genehmigung, Ablennung)

TRAFF-X.forecast @ Wirkungsanalyse durchfiihren @ DEMOOPTIMA ~

FILTER v [ SZENARIEN ~ [0 EREIGNISSE v [0 MASSNAHMEN v [0 BEOBACHTUNGSOBJEKTE ~ [0 SIMULATION v

Q o B U

= USTE > . SIMULATION OPTIMA mj

< DIREKTSIMULATION A VERWALTUNG >

Aee,
Manarane

Auswertungen @ ~

] ‘ : l ‘ 4 ..‘”\ o ‘ ; ! 3 . +
_____ , Pl s &

%
) (s
2
Weinsteige

Zusammenfassung

Verkehrsstarke (Route) - Beobachtungsobjekt Karl-

7 S

KloR-Stralle - Geschwindigkeit[km/h] o

. 2 Spalten DIAGRAMME + o o > Verkehrsstarke (Route) - Beobachtungsobjekt 7S
Boheimstrale - Geschwindigkeitlkm/h]

thrsstarke (Route) - Beobachtungsobjekt Karl-KloB-StraBBe <ehrsstarke (Route) - Beobachtungsobjekt BoheimstraBBe

Staulange (Route) - Beobachtungsobjekt
Simulation Simulation Sperre Heslacher Tunnel + Demonstrationszu§zenarios

S —
Simulation Simulation Sperre Heslacher Tunnel + Demonstrationszu§zenarios Boheimstrale - Geschwindigkeitfkm/h] /7
400 Reisezeit (Route) - Beobachtungsobjekt - . A
B szenario 0 B Szenario 0 Geschwindigkeitfkm/h] 70
-

B Szenario 1 B Szenario 1 E
— =200
< 300 P
E’ W Szenario 2 E-’ B Szenario 2
= Szenario 3 5 Szenario 3
o @
% b
5 200 5
S i}
@ o
*® £ 100
] ] S
X ~ .
9 100 ]
> I >

o W n I I I I II I I I I I
$ FH $ @ ,\.9 0° S (9._0 S P 5 S P
A N P NN S RN i
Uhrzeit Uhrzeit *

D () Y ABBRECHEN  UBERNEHMEN m
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PRISMA
solutions

Ergebnisse evaluieren
(Wirkungsanalyse)

MaRnahmen auf ihre Wirksamkeit Gberpriifen und laufend anpassen

- MalRnahmen bearbeiten und verbessern

222 -~ TRAFF-X.impact

AUSWERTUNGEN (DATENVERGLEICH) v

‘ \
E oty | |
e A el n " \
STRATEGIE » BE - . - = ST =g k \
® 25palter DIAGRAMME ~ ° > |2 5 L. -
Shitg Sttg Schaltung von Strategien 1 A b _\
i 3 = \ = —" A\
3 \

~—Quelle: slﬁttgé}terZFtung — WirkungS-
analyse

5 0 1 + o
£ \

)

g

Verkehrsstéarke Verkehrsstarke
12208 | 13.03.2023 - 19.03.2023 12#D3 | 06.03.2023 - 12.0:

T S0
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PRISMA
solutions

Zukunft: systematische Integration

Storfalle Geplante Ereignisse
- Unfalle - Baustellen

- Betriebsstérung - Veranstaltungen

| |

Kurzfristig: Mittelfristig:
Dynamisches Veranstaltungs- und
Verkehrsmanagement Baustellenmanagement

@ Koordination

Planung

Periodische Probleme
- tageszeitliche Schwankungen
- saisonbedinge Schwankungen

|

Langfristig:
Langfristige Planung
Kurzfristige Anpassung
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Zukunft: Verkehrsmodell als
,Hintergrundintelligenz® in Prozessen

Verkehrsmodelle sind Teil der “taglichen”

Behordentatigkeit und in den Verwaltungsablaufen
integriert

Ein breites Spektrum von Mallnahmen und
Aussageebenen (Umweltbelastung, Staus,
Umwegverkehre, Reisezeiten, etc.) konne behandelt
werden

Der Zugang im Prozessablauf ist niederschwellig und die
Integration ist direkt und automatisiert

4

PRISMA
solutions
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PFIISMA
tions

PRISMA solutions

Dr. Stefan Kollarits
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