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Verkehrssensoren

EVO RADAR™ ist das leistungsfahigste All-in-One Radarsystem.
« Aktuell erfolgreich an mehr als 500 Knotenpunkten im Einsatz

« Erfassung, Detektion, Zahlung, ETA-Funktion far
Fahrzeuge, Radfahrende und Ful3ganger

Vorfihrung in den Pausen im
Software-Café t stehende und bewegte Objekte

g und Detektion: 99%

Eigenschaften

: Reichweite:

Detektion

bis 74 Ansprechpartner: Uwe Reiter, uwe.reiter@ptvgroup.com

voller Datenschutz

, einfache Installation

J

« Datenubertragung bis 300 m Uber Stromversorgung (Powerline)

« Integration mit PTV Optima

part of Umovity




IS0 27001:2022 - Informations- und Softwaresicherheit

@

Die internationale Norm ISO/IEC 27001 Information technology — Security techniques — Information security management systems — . *-‘ g
Requirements spezifiziert die Anforderungen fir Einrichtung, Umsetzung, Aufrechterhaltung und fortlaufende Verbesserung eines 5 0 o \
dokumentierten Informationssicherheits-Managementsystems unter Berlicksichtigung des Kontexts einer Organisation. X g vy

4
Darilber hinaus beinhaltet die Norm Anforderungen fir die Beurteilung und Behandlung von Informationssicherheitsrisiken

entsprechend den individuellen Bedirfnissen der Organisation.'2!

https://de.wikipedia.org/wiki/ISO/IEC_27001, abgerufen am 19.05.2025

1ISO 27001:2022 bei PTV:
e Finales Audit Audit fiir die Phase 2 der ISO/IEC 27001:2022 |
—> Zertifizierung erfolgreich abgeschlossen @ ez

R www tuvsud com/ms-zert

e Derzeit finale Review-Phase mit dem TUV Sid

e Endglltige Zertifizierung kurzfristig zu erwarten

Kontinuierliche Pflege unserer Produkte im Hinblick auf Sicherheitslicken und Lebenszyklus eingesetzter Komponenten

:

part of Umovity



https://de.wikipedia.org/wiki/Normung
https://de.wikipedia.org/wiki/Internationale_Organisation_f%C3%BCr_Normung
https://de.wikipedia.org/wiki/International_Electrotechnical_Commission
https://de.wikipedia.org/wiki/Information_Security_Management_System
https://de.wikipedia.org/wiki/Informationssicherheit
https://de.wikipedia.org/wiki/ISO/IEC_27001#cite_note-2
https://de.wikipedia.org/wiki/ISO/IEC_27001
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PTV Lines, ein OV-Angebotsplanungstool um:

l ’ Ideen

Prasentieren skizzieren
=]
) }-ahrrzreuge [} o :> Service-Zeit Auswerten: AngebOt
Kosten/Nutzen erstellen
Kosten: Gesamt Kosten Zeit L b 10 o

part of Umovity



Auswertung .

Erreichbarkeit

Belastung

Effizienz
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Mallorca - 2024
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PTV Lines: Wie weilit sind wir?
2023 2024 2025

sy Kollaboratives Tool » Erreichbarkeitsanalyse » Zugange, Abgange und Umstiege

» Easy OV-Netzanpassung > Fahrplane > Nicht Uberlappende Liniendarstellung
» Taktbasierter Fahrplan » Einzugsbereichanalyse > Betriebskennzahlen: Dashboard

y GIS Daten > Anschlussanalyse » Kapazitat und Effizienz

» Grobe Betriebskosten > OV-Umlegung > Umlaufbildung

» Kommentare

Fri]crour

part of Umovity




Umlegung

- Halle & Q v H

m |0 i
®  Hintergrunddaten¢ ® »
¥ RB86 Regional Rail

9,126 km 3 16,891 € S
(=] Service km Fahrzeuge Kosten P v
Faheplan
¥ RE4  Regional Rail > = halle_zones x
x 10,001 km 4 18,558 € % i
Anschiisse | Service km Fahrzeuge Kosten
W 4%0-610
@ ¥ RES Regional Rail
370 - 489
Kennzahlen | 10,883 km 2 18,355 € -
sem Service km Fahrzeuge Kosten 250369
130249
8 ¥ RE9 Regional Rail B
Export T
5,257 km 2 9994€
Service km Fahrzeuge Kosten 2
¥ s1 Light Rail Transit
0km 0 o€ R
Service km Fahrzeuge Kosten
e
# 2 Light Rail Transit 5 ‘
530’
17,126 km 4 37,415¢ e“ﬂ <
Service km Fahrzeuge Kosten .
&
¥ SB  Light Rail Transit s 57— == \
18,233 km 7 55,805 € &
Service km Fahrzeuge Kosten
¥ T Tram
15,516 km 16 87,534 ¢€
Service km Fahrzeuge Kosten
¥ 12 Tram .
10,824 km 12 64,700 € — =
Service km Fahrzeuge Kosten \"las >
Kennzahlen o) ‘4’5,75
Betriebsleistung (@ e
Service km (km) 298,575 /
Service-Zeit (h) 19,004
Linien 40
Kosten () \
Zelt (£) 950,197 RESa
"%
Entfernung (€) 298,575 A [ .
Gesamt (€) 1,248,771 | i
r@ % | : I 500 m I [ @ Hintergrunddaten hochladen
Konfiguration | . e {
ahrzeug 254 fl &
( S ]
\ 2




Operational costs Performance and production

Utilization

12,345.678 km 12,345.678 km
Total passenger km | Mon-Fri Total capacity km | Mon-Fi
|

Passenger km and capacity km
04 05 06 07

*® 120 = |
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o T
60 " |
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ol | | | 1T
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£ 80
X
60
40
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01 02 03

Occupancy rate

Timetable Ridership profile

Outbound Inbound

Volume Boarding and alighting Occupancy rate

Palmbach Rudolf-Link-StraBe > Karlsruhe PoststraBe =4 Line routes @ b

Wed Thu Fri

Mon  Tue

Palmbach Rudolf-Link-StraBe
KA-Stupferich Auf der Rémer...
Palmbach Winterrot

Palmbach Kirche

Palmbach Im Kloth
Grunwettersb. Seniorenresid...

Grianwettersbach Mitte

Palmbach Rudolf-Link-Stral3e

Grianwettersbach Rathaus Time
Griunwettersbach Rathaus
Palmbach-Link-StraRRe 120%

Wolfartsweier Std
Wolfartsweier Mitte

Wolfartsweier Nord

]

Durlach Ziindhtle

Karlsruhe Poststrale

Time



Betriebskosten-Dashboard

Betriebskosten Betriebs- und Verkehrsleistung

Kennzahlen fir

Detailansicht Express Bus Service Local Bus Service Tram, Streetcar, Light rail Underground Service

B Entfernungskosten [ Zeitliche Kosten

Kosten | 237 M € Fahrzeuge | 823
35,000,000 800
30,000,000 700
25,000,000 oo
500
20,000,000 i
15,000,000 200
10,000,000 200
5,000,000 100
0 1]
Montag Dienstag Mittwoch  Donnerstag Freitag Samstag Sonntag Montag Dienstag Mittwoch  Donnerstag Freitag Samstag Sonntag
Service km | 59,032,409 km Service-Zeit | 2,855,562 h

8,000,000 400,000
6,000,000 300,000
4,000,000 200,000
2,000,000 100,000
0 0

Montag Dienstag Mittwoch  Donnerstag Freitag Samstag Sonntag Montag Dienstag Mittwoch  Donnerstag Freitag Samstag Sonntag

part of Umovity
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Nicht-Uberlappende Linien




Nicht-uberlappende Linien

o)

San Alhtonio




Wege zur nachhaltigen
OV-Angebotsplanung

Heute: 15:20 - 16:20

S0 R

Tl

Fri]crour
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napcore (CDELFI

PTV Model2Go mobil thek

Automatisierung der Erstellung von Verkehrsmodellen

transitiand

« zunehmende Verfugbarkeit von 6ffentlichen und kommerziellen

Overture Maps
Geodaten

9 tomtom Orbis Maps

« Standardisierung von Formaten

amazon = Microsoft pQMeta E# esri
Exrstellung von Modellen wird &

,L:' OpenStreetMap
« beschleunigt

.. I KONTUR
- standardisiert ‘(f KONTUR| Bundesamt fiir Statistik
@ THE WORLD BANK 0 ' !

Bl (ooorncs

Bundesagentur
Q fiir Arbeit

« gunstiger

PTV Model2Go ist die web-basierte Technologie, mit der wir

Modelle weltweit fir die Verkehrsplanung erstellen. £ 76NSUSm

Mobility for Humanity y

part of Umovity




Erstellung eines PTV Model2Go - Verkehrsmodells

S : ' Wleds 28 Bresulienss s
(PTV internal cloud based tool)

PuT Supply
goefPul

Benotigte Informationen:

« Modellumgriff

* gewlnschte Anzahl Verkehrszellen
(raumliche Auflosung)
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Optional:
« Eigene Daten wie z.B. Verkehrszellen, GTFS-
Dateien verwenden

part of Umovity




Erstellung eines PTV Model2Go - Verkehrsmodells
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PTV Model2Go Entwicklung
2022 2023 2024 2025 2026

, StraRennetz » OD Matrizen MIv > Verbesserung Verfahren > Model2Go > Model2Go

» OV-Angebot aus TomTom > Umstellung auf Visum Macro Demand Macro Demand

» Verkehrszellen O/D Analysis Library/Linux I Generation Destination/mode
: Unterstutzung PTV Flows : : -

) Anb:?duggen i KI basierte Sghétzung > Model2Go Microsim choice

Fri]crour

part of Umovity




KI-basierte Schatzung
von Beschaftigtendaten

Morgen: 14:00 - 14:20

FriJcrour

part of Umovity




Update zu Upd ate zu Update zu Update zu
PTV Lines PTV Flows & PTV Hub

PTV Optima

& PTV Access

"

part of Umovity




Erreichbarkeitsindex

Entdecken Sie Ihr Mobilitdtspotenzial. Wir ermitteln die Fahrzeiten
in einer Stadt zu wichtigen Einrichtungen des taglichen Lebens wie
Supermarkten, Schulen, Restaurants und mehr. Diese Reisezeiten
werden in einem intuitiven Erreichbarkeits-Score
zusammengefasst, mit dem Sie die Erreichbarkeit der Stadt effektiv
bewerten und verbessern kénnen.
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Entdecken Sie Ihre Stadt

Erhalten Sie detaillierte Informationen zur Mobilitat in Ihrer Stadt.
Welches Stadtgebiet ist am besten angebunden?
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,‘ Q"\
\\ _» \\'\> ..3”‘."'.
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8 ® D PTV Access X Bukarest 2024 - DATEX Il - Europ X | ,# PTV eACADEMY x| + - 8 X
O pee o gy = e s g e = gy + = L

< O M (3] https://access.myptv.com/de/location-das aryLocation= e= % B A o= s

Ba PV BJPTVM2G [ PTV Access [ FGSV P TomTom () SUMP P Privat ) Meta ) Paris School of Econ... ) Neuer Ordner ) Example for LBS Dat.. [ Projekte [ Location Score & Google By Google Ubersetzer ) ITF ) Weitere Favoriter

City Dashboard ] Zu den Daten

Stadtstatistiken  Analysemodus

Sechsecke filtern

Erreichbarkeitsindex

Filter zuriicksetzen

Visualisierung

Saulenhohe

—.—

Legende

Einwohner

¢ \.
Farbschema auswahlen E Lo 3 ! \ N 5.3~ g A Hohe basiert auf

Einwohnerzahl

-
Erreichbarkeitsindex @
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PTV Access - Accessibility
Score API e

Bike accessibility

Der Accessibility Score zeigt die Erreichbarkeit eines frei
wahlbaren Ortes zu typischen Alltagszielen

» Kindergarten

» Schulen

» Krankenhauser

» Apotheken

» Supermarkte

> Restaurants

> Kneipen, Bars oder Clubs

part of Umovity

& 98/100

Bike accessibility

& 76/100

Bike accessibility




PTV Access - Accessibility
Score API e

Bike accessibility

Die Bewertung der Erreichbarkeit basiert auf der Fahrzeit zu
den POIs und wird alle relevanten Modi berechnet

> Ful

> Fahrrad
> Pkw

> OPNV

part of Umovity

& 98/100

Bike accessibility

& 76/100

Bike accessibility




PTV Access-
Traffic Volume API

Die Traffic Volume API stellt das Verkehrsaufkommen
far verschiedene Zeitraume und Fahrzeugsegmente
fur einen beliebigen Standort in Deutschland oder

Frankreich zur Verfigung.

Folgende Details sind enthalten:

» durchschnittlicher taglicher Verkehr fur
verschiedene Tage und Uhrzeiten

« verschiedene Zeitraume (Winter, Sommer)
» verschiedene Fahrzeugsegmente (Pkw, Lkw)

Fri]crour

part of Umovity

11,800

Vehicles per day

24,700

1.1 Vehicles per day
|




a rﬂ:l D E Traffic volume tutorial

x  +
< G Gﬂ El https://myptv.comy ss/subscriptio 2dba7 ftraffic-volume-tutorial/?packageld=traffic-ve
7 PTV [ Product Manageme... [ Model2Go  [7] PTV Access [0 Location Score

y-demo ] ; ad g
[ Projekte ] FGSV 7] CCM ) Example for LBS Dat.. ] SUMP & Google By Google Ubersetzer

ATy m = @ - 0
) Privat 7] Favoritenleiste
“— Traffic Volume Germany Demo

[ Weitere Favorite

API endpoints

OpenAPI specification [§
1 B3]

Description

a

Request

(er) https://api.myptv.com/trafficvolume/vi/traffic-volume-g
—— ermany-demo/attributes/{latitude}/{longitude}/{buffer}

Parameters Headers
atitude ong tude
48.987744830816325 8.469878421145154

buffer (m)

. 100

= Response [ 2000k ]| ‘

Response description 4]

Covered area

part of Umovity
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PTV Access Entwicklung
2024 2025 2026

» Launch PTV Access
> Accessibility API » Isochrones API

» Traffic Volume API > Flowbundle API

Fri]crour

— part of Umovity
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OV Fahrtzeitprognosen

OV Fahrtzeitprognosen nun in
Traffic Supervisor-Oberflache verfugbar

 Fur Haltestellen:

« Eingehende Fahrten

« Linie, Fahrt-ID, aktuelle Verspatung

« Fur Fahrzeuge / Fahrten:
 Weiterer Fahrtverlauf

* Prognostizierte Verspatung /
Ankunftszeit an Haltestellen

part of Umovity

ID
Name
Street Node 1D

Transport System

" Line routes

; iy
-]
L

Show feature details

PUT STOPS
4623

Fermata 2514 - CADORE

bus

19.18604_=;19.18604_>; 77 113722 >, 71 13722 >

| Arriving time

Run D |

Arriving in 19' - 18:02 (+47)

13564

Arriving in 39' - 18:22 (+3")




Umweltbezogenes Verkehrsmanagement

Skeldergate Bridge Maintenance
(26)

Emissionsberechnung
Werte von externen Extern berechnete . .
aus Trajektorienin

Umweltsensoren Schadstoffausbreitung , _
PTV Optima Micro

EIEED .

part of Umovity




Automatische OV-
Netzaktualisierung

Automatisierter Prozess nachdem eine
Aktualisierung fur einen GTFS-Feed
veroffentlicht wurde:

1. GTFS-Feed herunterladen

Im Hintergrund importieren

Auf bestehendes Netz abbilden

Importqualitat anhand Prifroutinen und il .
verschiedener Kennwerte tGberprifen R———
False negatiVe stops for lineroute test NOT passed for 214 line routes
Zukunftig nutzen oder verwerfen 4 1 HibercHLaIsNeGaLLYe
03.39,5239_5,> ¢ 2
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PTV Flows Fiw

« Einfach zu nutzende Cloud-Lésung
zum kontinuierlichen Monitoring von Verkehr und Mobilitat

5 & /

Kontinuierliche Uberwachung Stérungen ermitteln, Analyse und Extraktion
der aktuellen und Warnungen generieren und historischer Daten
prognostizierten Verkehrslage einfach verbreiten

« In 84 Landern verfugbar

« Angeboten als Subskription fur einen Cloud-Dienst
« Keine eigene Infrastruktur & IT erforderlich

« Automatisierte Bereitstellung (<1h) und Netzaktualisierung

 Nutzbar Uber Web GUI und API / Schnittstelle

part of Umovity
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Monitoring

B . ETT_+0_on_Spallanzani-IKEA [|FFEEN
m 0 Expected travel time °

22 minutes
Back to map 3 seconds

ulheim an b :
der RUhr } ’/,/’ .? ; Travel time trend

i
° = .
° - S ——
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g | i -— :
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Prognose

+0 minutes ;
+30 minutes

@ speed Options =

Ruhrallee @ speed Options &

BERGERMA

part of Umovity




Meldungen und
Benachrichtigungen

Nan ®
ravelTime_30min
- Parameters
Patt ®
30

Close

Value
(] ®
10.05 ol 2
(] o
]
©
(]
(] P, —
(]
Mail to: all recipients v
Trigger on reaching states
v Critical @
v Warning
v Normal [z}
Mail to: boss@mail.comr «
| ch
v Critical @

part of Umovity




Analyse historischer |

Daten N@N-;:

=P /
> Datenanalyse fur Uberwachungskorridore
mit verschiedener zeitlicher Aggregation

» Analyse kritischer Ereignisse
» Direkt nutzbar in der Oberflache

> Datendownload als CSV

REPLAY :
COMING SOON wgme = e > API zur Nutzung der Daten in eigenen Anwendungen
S Codebeispiele auf GitHub verfugbar

Bald verfuigbar;

> Replay historischer Situationen

part of Umovity




Weiteres & Ausblick

Weitere Neuerungen

» Automatisches Netzupdate

Geplante Erweiterungen

» Schnittstelle zur Einbindung von Detektordaten RADAR"

» Integration von EVO Radar

FrvJcrour

part of Umovity




Update zu Update zu Update zu Upd ate zu
PTV Lines PTV Model2Go & PTV PTV Flows &
Access PTV Optima P I V HUb

“

part of Umovity




PTV Hub

Modelle gemeinsam bearbeiten,
berechnen und veroffentlichen

Cloud-Plattform fur Verkehrsmodelle

« Ergdnzung der Desktop-Programme

Modelle & Rechnen & Dashboards Benutzer &

.. Szenarien Simulieren Workspaces
« Modelle und Dashboards uber g

Organisationsgrenzen hinweg teilen

- Keine eigene Infrastruktur fur die
Modellverwaltung / -berechnung betreiben

« Ressourcen passend zum Bedarf skalieren

v i J e
TV GROUP A A A A

part of Umovity
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Benutzerverwaltung

Nutzer aus der eigenen oder
aus anderen Organisationen
zur Zusammenarbeit einladen

Zuweisen von Nutzerrollen
zur Steuerung der verfugbaren
Funktionalitat

part of Umovity

User Management @
PTV HUB

Current users Invite users

22 2/100

total

Avatar Name

User Management @
PTV HUB

Me Paying for the subscription

John Lennon

Current users Invite users

2 2/100

Users total

Email address

Email address

arnd.vogel@ptvgroup.com

Role

Pending

) today

Roles

Admin

Viewer

Roles

Viewer

Editor



® +

2% ptvgroup.tech/h scription/ beff3belc/mod d=common

Workspaces .

* Modelle, Ergebnisse und Common space

Dashboards organisieren

Last modified by me

Ko Initial Last Last Number of Runni... Project Current
upload modified modified by scenarios calcul... log size

19.11.2024 19.11.2024 - %

04.11.2024

e Klare Struktur fur Projekte

und Teamarbeit

Dem_4-step_Anal

 Sichtbarkeit von Daten

Dem_4-step_Anal
steuern
Intersection ts 30 14 30 4 ] 3 - & 33.6 MB

Karlsruhe 3D - evaluation.. 29.10.2024 30.10.202¢

Ped Following Ped

&
ya]
]
i
2
@
s
@
S

part of Umovity




Workspaces

* Modelle, Ergebnisse und

Dashboards organisieren

e Klare Struktur fur Projekte

und Teamarbeit

 Sichtbarkeit von Daten

steuern

+

¢ M 2%  ptvgroup.tech/hub/subscription/1d6

Karlsruhe Demo

ruhe Demo

Karlsruhe Demo

Name =

() anett ehlert

rlos Zambrano

Eigentimer

part of Umovity




Modelle
verwalten

Subscription: PTV Hub - Developer instance

S |\/|Ode||e Werden in der Workspace: Arv Demo

Modelname: Halle_FProject

Arbeitsverzeichnis: |C:\Users\ARV\AppData'\Local\PTV Vision\CloudModels\Halle_Project

PTV Cloud abgelegt

Beschreibung:

« Laden und Speichern in die
Cloud direkt uber die
Programmoberflache

Abbrechen

part of Umovity




Modelle
verwalten

P

TV

Modellanderungen
kommentieren

Anderungshistorie
einsehen

Fruhere Versionen offnen /
wieder herstellen

part of Umovity

@ Netz: AnE_V24_ExampleNet - PTV Visum Expert 2025 (SP 1-7) [Netzeditor]

EDatei Bearbeiten Ansicht Listen Filter Rechnen Grafik Netz MNachfrage Skripte Fenster Hilfe Netzeditor

) ""|"7'°"' - @ﬂ EREREEE=OR & - Gesamtlayoutdateien - | — T i%‘Filterdate

I % Netzeditor (Bearbeiten: Knoten)

R I@-® M= R % R D - ol - Grafikparameter-Dateien - | (3 5]

“AnE_V24_ExampleNet" wurde gespeichert

|Kmten Nr 10 verschoben|

Y Knoten

Y Strecken

Y Abbieger

Y Bezirke

Y Anbindungen

Oberknoten
Oberabbieger

Oberbezirke

Gebiete

Beziehungen

Oberbeziehungen

V-Wege
Matrizen

H B |2 L[] @ @

= Alle Matrizen
+-Nachfragematrizen

Scenarios  Modifications  Procedure parameter sets

1/18/2022 Max Mustermann

Max Mustermann 1/18/2022

This model is the base network of the scenarios

Max Maller

21/12/2022 14:00:00

Oh 12min

1h 05min

(4 Open in Visum

uting / Run calculation

Cancel calculation

’ Version history

Uploaded Uploaded by Comment
12/1/2022, 4:29:20 PM Niko RoBkopf
12/1/2022, 4:29:20 PM Niko RoBkopf Bezirke eingefiigt

12/1/2022, 4:29:20 PM Niko RoRkopf Bezirke eingefiigt

\ 12/1/2022, 4:29:20 PM Niko RoBkopf Bezirke eingefligt

Start size Changed Calculation status

Details

79,29 KB

79,29 KB




Szenariomanagement

B Models X  +

C m 2s  ptvgroup.tech/hub/subscription/1d6058ece00544c98c762afbeff3be1c/models/model/efa73d 1f-dfe1-4e91-8569-015904428846 a

&« Halle 4-5tep Demo [ Halle Demo

Network Scenarios Modifications Procedure parameter sets

New scenario

Mame

r-Y

Description Modifications Procedure p...

. 29.04.2025 29.04.2025
Base case Base case 1 from bas... = 100% (o Details ° - ? . -
13:25 3:28

New bridge MNew bridg... MNew bridge 1frombas. & 100% [ 29042025 29.09.20%5 L) 3 |

13:25 13:28
Open in desktop app
29.04.2025 29.04.2025

Reroute bu... Reroute bu... Reroute Bus 28 1 from bas... ® 100% M@ Details 13:95 13:28

part of Umovity




Szenariomanagement - Kennzahlen

B vodeis x  + v B voses -
< C M 2% ptvgroup.tech/hub/subscription/1d6058ece00544c98c762afb... & ¢ E]' o
C m 2 ptvgroup.tech/hub/subscription/1d6058ece00544c98c762afbeff3belc/moadels/... & ¥ E} o
Halle 4-5tep Demo # Halle Demo £} W
&« Halle 4-5tep Demo [ Halle Demo 4

2

Network Scenarios Modifications Procedure parameter sets

Configure KPI settings
Metwork Scenarios Modifications

Procedure parameter sets

Scenario = (Mudalsplit Bike

A

(%) Base case

Reject
Selected KPIs @

# Decimal places @& Show - E}E;e
Modal split Car Maodal split Public TranspcD > 3

Madal split Bike

Modal split Car
0,709 0,179

)] Modal split Pu
) MNew bridge

0,178
\U,'I'H

Settings

i~} Reroute bus 28

part of Umovity




Modelle & Szenarilen berechnen

MNetwork Scenarios Modifications Procedure parameter sets

53.4 MB

.VS]‘ 53.5 MB

The latest revision of this model is the base network of scenarios.

Calculation state: %y Calculation canceled by user lane D

05/09/2024 09-31:34 AM

Start calculation ‘ Calculation details 05/09/2024 09-31-49 AM

1 min

Version history Start calculation

Created Created by Source of revision Calculation status

28/08/2024, 4:07:46 FM Jane D Desktop

Number of simulation runs:

28/08/2024, 4:05:25 PM Jane D Desktop

10

How do you want to execute the simulation runs?

28/08/2024, 3:54:06 FM Jane D Desktop

Consecutively

28/08/2024, 3:44:00 PM Jane D Desktop
/ @ Inparallel

-PTV -GROUP m e

part of Umovity




Modelle & Szenarien berechnen

B Models +

C m 23 dev.myptv.com/hub/subscription/15dbdbedb7c749a19bdd3c6d893 1d8e2/models/model/3824d319-6df3-4805-879f-14cbcd501814

Halle_Project & PTV Visum 2025 &ffnen?

Calculation details .
© o= https://dev.myptv.com mochte diese Anwendung offnen.

Overview Log D dev.myptv.com immer erlauben, Links dieses Typs in der zugehdr..,

PTV Visum 2025 6ffnen Abbrechen
Protocol.xt

i

122652 (uncompress path trees)

189825 (equilibration)

51072 (additional OD equilibration)

3780 (remove unused routes)

1459550 (path tree recompression)

17417 (other)

107 (final removal of unused routes)

2 (distribute volumes to demand segments)
11621 (final path tree recompression)
19234 (calculate final network volumes)
The assignment reached convergence after 20 of a maximum of 20 iterations with GAP of 5.62827706e-05
End Procedure step 2: "PrT assignment”, run time 0.296573s
MatrixPool: FreeMatrices

MatrixPool: In use : 0

MatrixPool: Free: 0

MatrixPool: Max. size : 1

MatrixPool: Created : 1

MatrixPool: Reused: 0

Procedure - end

Save version Halle_Project Start time

Save version Halle_Project End time
Uploading results...

Finished.

[4 Open in desktop app Close




Dashboards: Darstellungsmoglichkeiten fir
jeden Geschmack

?' '.“.‘E
£ ‘. '. {

EIEED
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Dashboards: OD Darstellungen

& OD Pairs Halle &

Godewitz

Brachwj

Salzmuinde
Quillschina

Benkendorf
lllerdorf

Zappendorf

Kélime

Kochstedt

:nthal

of
I Eisdorf

Teutschenthal

eutschenthal

rmaschwitz

Schlettau
Beuchlitz f ORM|
‘\‘\ .

HOLLEBEN
Benkendorf
Rockendorf
Delitz am Berge:

Délinitz

(=]

Wolls-Petersdort

PloBnitz Gir

Brasck

Hohenthurm

ReuBen

witz Queis

WIEDERSDORF

Ba bac
)

Naundorf

Gottenz
Osminde
Benndorf
Schwoitsch

GROBERS

GROSSKUGE

Frv]crour

part of Umovity




Dashboards: Interaktive Filter

Austin

Signal controller number

Signal controller n... Name evel of service Level of service m, Number of legs ¥

15th at Lava

ID_Number b Allred Amber W Pedestrian cleara. Coordinated

atement PTV Group GmbH

PV Grour
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Dashboards: Vissim-Knoten

Frv]crour
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Lizenzen bereitstellen

rage Skripte Fenster Hilfe

) Lizenzen fu r = (O ]l & - Gesamtlayoutdateien ~
PTV Visum, PTV Vissim, PTV Vistro
werden als Cloud-Lizenzen Falls Sie bisher eine frithere Version von PTV Visum genutzt haben, empfehlen

. wir Ihnen, das Dokument Was ist neu? zu lesen, welches ausflihrliche
be S |tg ESte| |t Informationen zu den wesentlichen Neuerungen von PTV Visum 2024 enthalt.

Willkommen zu PTV Visum

« Keine lokale Aktivierung / | e eiagemic

Lizenzserver y— -

C M 25 myptv.com/hub/subscription/1d6058ece00544c98c762afbeff3belc/licenses/

Licenses ()

 Zugriff Uber ihren =
PTV Group-Login

Produkt S Lizenznummer Seriennummer $ ¢ Gilltig bis Version & Ablaufdatum &

PTV Vissim Junction 900004712 40-3851819853 25 30.12.202 31.1.2028

PTV Visum Expert 900004712 40-3851819853

PTV Vistro 900004712 40-3851819853 25 0.12.202 31.1.2028

PTV Viswalk 900004712 40-3851819853

part of Umovity




Ausblick

Cloud-basierte Zusammenarbeit
an Modellen mit Kommentaren &
Threads

Vergleichen von Szenarien

Modellberechnungen mit
« Skripten (neue API)

+ VAP-Steuerungen

Knotenstromdarstellungen
in Dashboards

Evtl. Reporting zur Lizenznutzung

part of Umovity
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