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OV-Verfahren
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Verpflichtende Nutzung von OV-Angeboten

X

» Fahrplanfeine und taktfeine Umlegung
» Umlegung und KenngréBenberechnung mit verpflichtendem Angebot

=
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& B
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https://unsplash.com/@ivnbgdnv?utm_content=creditCopyText&utm_medium=referral&utm_source=unsplash
https://unsplash.com/photos/a-foggy-highway-filled-with-lots-of-traffic-mN_eQJdRDdY?utm_content=creditCopyText&utm_medium=referral&utm_source=unsplash

On-Demand (DRT) in OV in einfach

makroskopische mikroskopische
Um |eg ung Simu |ation P Liniennetz der StraBenbahn Leipzig '\

Stand; 3. Januar 2024 .o

OV-Umlegung

DRT-Wartezeit: 4 min
DRT-Umwegfaktor: 30%

h\:ﬁ.‘v

FrvJcrour
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Anwendungsbeispiel

> DRT ausschlieBlich als OV-Erganzung dort, wo es keine
sinnvolle OV-Alternative gibt

» schlecht erschlossenes Randgebiet
» in der Nacht

FrvJcrour

part of Umovity
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Automatische Fahrgastzahlsysteme

Querschnittsdaten
» Einsteiger und Aussteiger
> Besetzung
- Aktualisieren oder Hochrechnen von Matrizen

Neu: Eingabe je Fahrplanfahrtelement

Matrix-Schatzung

Fri]crou
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Intermodale Umlegung - Recap

Klassische Modi Intermodale Modi

> Pkw > OV + Flug Wege-Abfolge
> OV > Bus + Zug Pkw - ICE - Nah
> Rad > Nah + Regio + Fern

> Fuld

FrvJGrour
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Intermodale Umlequng - Zubringer-Distanz

Zubringer-Distanz LESgebrixh a
berkramer
1 1 - Hohen — l>§leél;?|l::w
Maximal erlaubte Zubringerdistanz: @ Neuendorf
Panketal

© Absolut, separat an Quell- und Zielbezirk ¥ A Wernedehen O

() Prozentual auf Gesamtweg Schonwalde:
kensee B95) Ahrensfelde Strausberg

Altlandsberg

;,t«,; O Petershagen/Eggersdorf
|

Berlin Hoppegarten
A100) Schoneiche %
( ~ bei Berlin

Erkner Grunheide

Kleinmachnow
n Teltow Schonefeld

Al115
Y o

Eichwalde

Furstenwalde
Zeuthen 3 a

PV ] Grour| -
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Intermodale Umlegung - Widerstand

Parameter Intermodale Umlegung

Basis Widerstand |Suche und Wahl | Nachfrage |

Anzahl: 2 tNSeg dneterl ZugangsWiderstand MatrixWiderstand UmsteigeWiderstand
1 BT B2  [ACCESSTIMEBIKE] ... 0.25 * (Matrix([CODE]="... [TRANSFERFROMBIKE()]

2 |BT PT2 [ACCESSTIMEPT] ..|0.25* (Matrix([CODE]="... |[TRANSFERFROMPT()]

N
A & 0 -

- —
- ~

AbgangsWiderstand

... | [EGRESSTIMEBIKE]
... | [EGRESSTIMEPT]

FrvJGrour

part of Umovity
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Intermodale Umlegung - dynamische Nachfrage

Bus/Bahn 07:00 - 8:00

13 42 72
34 38 9
13 41 24
P [ J
S+ n [ = A
—————— A - S LS
| | | | | |
| | | | | |
07:55 08:25 08:50 09:05 10:10 10:30

J

Bahn 9:00 - 10:00

31 O 1
388 33 9
41 84 24

FrvJcrour
art of Umovity 1 3



krementelle Zeitwahl

1n

ABM
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Startzeitwahl

Daily plan skeleton e’Le\“
athome  xx°xx’, Xx°xx’ \(\O\oe“
XXXX = (xx ) work xx°xx', Xx°xx' el
Lit1l XXXX start of work
H H | » 08:25 duration of work
XX XX 2> ((xx) home xx°xx’, xx°xx’
______ XXXX = (xxx) leisure xx°xx', xx°xx’
XX:XX start of leisure

03:45 duration of leisure
g XXXX > ( xxx ) at home XX°XX', XX°xx’

Y

~N z
Q
N O%,
\)

» super realistische Zeitwahl
kein Zeitwahl-Modell

~

» Zeitverandernde Szenarien
» hoher Kalibrierungsaufwand

1] Grovr)

part of Umovity




Inkrementelle Startzeitwahl - ,VStromFuzzy” flr die Zeitwahl

Daily plan skeleton

) erhobene Zeit
at home  xx°xx’, xx°xx’ . . .. .
XXXX > (%X ) WOrk XXX, K%K — » erzeuge bedingte individuelle Praferenzen

A T » Modellergebnis = erhobene Zeit
» super realistische Zeitwahl

XX XX 2> (xx) home xx°xx’, xx°xx'
(525 suartofjelsure modelheﬁZelt > Zeitverandernde Szenarien
XXXX > ( xxx ) at home XX°XX', Xx°xx’

XXXX > (xxx) leisure xx°xx', xx°xx'
Setze Praferenzen so,
dass die erhobene
SYySte i
_y mat,SCher Nutzen ~ -ﬁ
o

Zeit gewinnt
Py ] GROUP| ”

part of Umovity
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Datenmodell Knotengeometrien

Motivation
» Knotengeometrie wurde unnétigerweise verworfen

Was sich andert

> Bei Netzanderungen: es bleibt so viel Geometrie wie moglich
erhalten

> Datenmodell
» Fahrstreifen - Strecken
» Fahrstreifenabbieger > Abbieger
> Anderungen an Schlisselattributen
» Orientierungen keine Schlisselattribute an Armen

Frv]crour

part of Umovity



https://unsplash.com/@thomascouillard?utm_content=creditCopyText&utm_medium=referral&utm_source=unsplash
https://unsplash.com/photos/brown-rope-on-black-background-ug0gPPYvG1M?utm_content=creditCopyText&utm_medium=referral&utm_source=unsplash

Konvertieren von SzM-Projekten

Motivation

» Visum 2026: Abklndigung alter Dateiformate (vor Visum 16)
> Visum 2027: keine nicht-englischen Dateien mehr

Konvertieren

» Speichern von Dateien in der aktuellen Release-Version

» Automatische Konvertierung in Visum 2024 und 2025
verfugbar

4. Thr Projekt

=2 enthalt Dateen,
die ab PTV Visum
5027 nicht mehr

e il S ‘Dateien .

v B talisieren. .- [PTV] GROUP |
.‘,/1{, :'v’ b ”h”“’;ﬁ b IVI! d -d U I Tﬁ“ \ w paOfVity
'3 % oto y AdimZa viadria on UNspias



https://unsplash.com/@hamzaports?utm_content=creditCopyText&utm_medium=referral&utm_source=unsplash
https://unsplash.com/collections/425ilk3tZb0/air-pollution-%2F-air-quality?utm_source=unsplash&utm_medium=referral&utm_content=creditCopyText

Neuer Skripteditor

Network: Dem_4-step_Result_Statistics.ver* - PTV Visum Expert 2026 (SP 0-0*) [r292317] (Beta version) - [Procedure sequence] = o X
: File Edit View Lists Filters Calculate Graphics Network Demand Scripts Windows Help Procedure sequence & Signin
o d-H-0-C ) B AL DEERE OB cettoutie - =T merses | 17 [
g Procedure sequence X
% ¥ ¥ ir-np £ IREIEIS
-4 Y Nodes 23 | Active | Procedure | Reference object(s) | Variant/file | Comment | Messages |
/ Y Links 1 D X ¥ Gruppe TripGen&Skims 717 TripGen&Skims
4 Y Tums 2 X Delete assignment results All Init assignment b Create
O T Zzones 3 ] Trip generation ‘ AlMO1 demand strata ol Trip Generation al demand strata B Ceare oo
4 X Calculate PuT skim matrix PTPT ...| Timetable-based Calculate skims PT
B, ¥ Connectors 5 = Calculate PrT skim matrix Bike Bike = Calculate skims Bike Z switch
@ Y Mainnodes 6 [} Calculate PrT skim matrix C Car =l Calculate skims Car 2 it
H Y Mainturns 7 (4] Combination of matrices and vectors Matrix([CODE] = "TTC weighted” & [M: _| Initialize TTC weighted wih TTC
@ Y Mainzones 8 X Run script Remove Table entries in 'Indicators over iterations' @
D Y Teritories 9 X w Gruppe Loop Car 11/11 Loop Car @ -
I!E] Y 0D pairs 10 X Combination of matrices and vectors Matrix([CODE]="TripDistImpedance” & | J Calculate utility for trip distribution
- 11 X Trip distribution All M01 demand strata =l Trip distribution all demand strata £ Duplicate
¥ Y Main OD pairs 12 ) Mode choice AllMO1 demand strata Mode choice all demand strata $% Delete
"1 Y PrT paths 13 X Combination of matrices and vectors ForEach(MODE M) Matrix([CODE] = "T...| Sum up demand all home-based trips Car, Bike, PT
* ¥ Pois 14 X Comb?nat?on of rretr?ces and vectors ForE_ach (MODE_N!') . Matrb(([CO?E.] = SurT1 up dernand.all no‘n home-based t.rips.car, Bike., PT' x Cut to dipboard
= 15 X Combination of matrices and vectors Matrix([CODE] = "C" & [NAME] = "Car" ... Assignment Matrix Car: Home-based trips in both directions plus non he
i Y GIsobjects 16 ) PrT assignment. C Car ....| Equilibrium assignment: L Assignment: Car B3 copy to dipboard
Q@ Y Locations 17 X Calculate PrT skim matrix C Car &=l Calculate skims Car
18 = Combination of matrices and vectors Matrix([CODE] = "TTC weighted” & [M:...| Exponential Smoothing of TTC [ Paste from dipboard
— ﬂ-m__—__l
i #| @ 0 X Go to the procedure Procedure 10 =) Tteration loop ¥ cive
= All matrices 21 X ¥ Gruppe PT Assignment 2/2 PT Assignment F setallinactive
- Demand matrices 22 X Combination of matrices and vectors ForEach (DEMANDSEGMENT D ; D[CODI _J Assignment matrices PT, Bike: Home-based trips in both directions plu e
- Zone matrices 23 X PuT assignment PTPT ...| Timetable-based Assignment PT
E) Data matrices E Collapse all groups
- 13 Distribution HS
- 14 Distributiong HWc | ]
- 15 Distribution HWnC
- 16 Distribution 0O
17 Distribution WS farage.capuis
13 Mode choice HS x Biki L Anodest.
- 19 Mode choice HS x C
- 20 Mode choice HSx PT Procedure sequence X
-~ 21 Mode choice HWc x B b s >
- 22 Mode choice HWe x C - ~
.23 Mode choiceHwex P [lL % B R B3 (B [H - S &) | ¥ & Listlayoutfiles - (351 31 00| 24 & (Mo bx 0 = |
AN e A Ml ’ Indicators over iterations
f
Quick view (Nodes) Number: 6 No PrT_gap PrT_maxleri PrT_VHT PrT_VKM ‘ TotalDemand | C_share ‘ Bike_share ‘ PT_share
&l | o B | @ 1 1 1.6741e-06 11 122061338 1262126 3278564 714% 11.4% 17.3%
2| 2 16276e06 12 17131554 1224957 3278564 709% 7% 174%
No 3 3 41181e06 11 116807912 1222755 3278564 70.9% 11.8% 17.3%
Code 4 4 6.2095¢-06 11 116736104 1222242 3278564 70.9% 11.8% 17.3%
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Add-Ins & Skripte

Motivation
> Add-In-Funktionalitaten sollen zuganglicher sein
> python-Bibliotheken 4 IT-Sicherheit

> in PTV Hub kénnen Add-Ins und herkdmmliche
Skripte (Uber COM) nicht gerechnet werden

- » Add-Ins - eingebaute Funktionalitat

» Reduktion der mitgelieferten/verwendeten
Bibliotheken

> Hub-kompatible neue Skript-Sprache

> COM-Schnittstelle bleibt erhalten
- nur in Desktop rechnen

Frv]crour

part of Umovity




B Netz: NiceBase.ver™ - PTV Visum Expert 2026 (SP 0-0*) [r292372] (Beta Version) - [Netzeditor] — =] X B ,) Nizza - Google Maps x %, 5 =

: Datei Bearbeiten Ansicht Listen Filter Rechnen Grafik Netz Nachfrage Skripte Fenster Hilfe Netzeditor & Anmelden
: — e — : : — 25 google.com/maps/@43.6972121,7.2699907.3a,75y,111.87h,97.72t/data=... ¥ :
s ¥-EH-O-- ) - BDAERREEO NI - Geamtlayoutdateien ~ ) = T |i Y| Filterdateien - | [ &1 i Kl [E] | 202404000600 - || & B € c ° 28044 /maps/@ Y / X & ®
etz 3 Netzeditor (Bearbeiten: Knoten) X -
L— é + R ”1. . = ' “ E E ﬁ lk R b= all - Grafikparameter-Dateien 'x [B &l 28] i \27 & ;_x/‘ EB @ = InG ogle Maps suchen O\ o < Teilen °
-4 Y Knoten 3 .
o Y Strecken = I 1 N7 I | RV.Y
wd 7 \UJ L [ U ey
J| Y Abbieger +en | : ~
o Y Bezirke \\ ‘ Suchen... ! G oogle ee e
Es'.' Y Anbindungen “\ Grafikparameter bearbeiten
L)
8l Y Oberknoten kY Liste
— )
DI Y oOberabbieger ‘\ Filter...
@ Y Oberbezrke ‘\ 15 Mehrfach-Bearbeiten...
[5 Y Gebiete ‘\‘ 18 Mehrfach-Léschen
: 3,
QE Y Beziehungen kN N Umnummerieren...
= 3, SO
[EE Y Oberbeziehungen \ ;\q\-‘\ Benutzerdefiniertes Attribut einfigen... ! i
S
"'i Y I-Wege ~ < Isolierte Knoten aggregieren... i
- o N
% Y POis \1.'1 A2 kN Knoten durch Strecken verbinden...
N .,
6‘9 Y GIS-Objekte e > \‘ Hauptstrome automatisch belegen... )
=) = 'y R N
9 Y Standorte < © \ Flachenzuordnung setzen...
LY
34 Y Screenlines \ Widerstande aktualisieren / LSA optimieren...
LY
\ -
H Y Zzahistellen .“ Koordlmerungssruppenan LSA belegen... !
-~ Y Detektoren kY Knotengeometrien zuriicksetzen... i
Y
i 5 Streckenzwischenpunkte auf Kreuzung entfernen...
@ Y Regqul Verkehrsbereiche \\ s o . A
@~ Y Sharing-Stationen \ treckenorientierungen neu berechnen...
\‘ Fehlende Fahrstreifenabbieger erzeugen... 2 L.
EE Y Haltepunkte ‘\‘ Haltestellen/Haltestellenbereiche/Haltepunkte erzeugen... :
= \ 2
[FFl ¥ Hst-Bereiche Knoten-Strecken-Netz fir OV vereinfachen...
& Netz X P S In Google Street View anzeigen
0 . Druckbereich >
: 2 < oy
L) ‘ ESRNEY ‘ B 6 ) v
T % o
Nr Z |
Code <,
Name | «Q o > -
Steuerungstyp | 2 -
KaplV A o =
tov = pr_—
Bellv o e
ZKoord ” -

o ‘ ; p P
|t P> Place Masséna
GROUP © 2025 PTV., HEé&E ‘\, - lace Masséna &

part of Umovity
§

Knoten: mit Mausklick auswahlen. 1:481 808424.2691459446 5412613.008257995¢ i 4 ) Y ——— T © 20

-
Netzeditor X e o  RrEncahls Marché aux |’|€_UI’5"

c Qalaya 5




Ausblick

HBEFA 5.1

» GrolReres Update durch Infras Mitte des Jahres
geplant

» Umfassende Aktualisierungen
- Visum 2026 (evt. verspatet)

SBA

» Staulange: verbesserter Berechnungs-Algorithmus
» Busse als Teil der Simulation

> Messung der Fahrzeiten - Vergleich mit Fahrplan

ABM
» Population Synthesizer

Fri]crou

part of Umovity



https://unsplash.com/@5tep5?utm_source=unsplash&utm_medium=referral&utm_content=creditCopyText
https://unsplash.com/collections/425ilk3tZb0/air-pollution-%2F-air-quality?utm_source=unsplash&utm_medium=referral&utm_content=creditCopyText
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